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^DISPOSITIF DE UAISON SEMI-AUTOMATIQUE ENTRE CHAUSSURE ET PLANCHE DE GLISSE ET 
^ NOTAIWMENT SURF DE NEIGE. 

St) Dispositif de liaison semi-automatlque caract6ris6 en 
cequ'il est compose d'une coque (14), ladite coque etant 
constitute d'une embase (2) recevant sur I'avant 2 disposi- 
tifs de verrouiiiage/deverrouillage (5a) et (5b) situes sensi- 
biement symttriquement par rapport k un axe XX' et ^ Tar- 
riere une ianguette (3). et une chaussure (4) comportant 
sur I'avant 2 piots (1 1 a) et (1 1 b) situ6s sensiblement sym6- 
triquement par rapport a un axe XX' et sensiblement para- 
l^lles k un axe 22' et ^ I'anri^re une but6e (10). ladite 
chaussure venant se Her a I'embase (2) en amenaht la bu- 
t6e (1 0) sous la but6e rtglable (8) et les plots (1 1 a), et (1 1 b) 
venant se verrouiller dans les disposltifs (5a) et (5b) par 
une simple pression du bout de la chaussure (4). 

Le dispositif selon I'inventlon est particulierement destine 
k la pratique du surf de nelge. 





ill nil 
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DISPOSITIF DE LIAISON SEMI-AUTOMATIOUE 
ENTRE CHAUSSURE ET PLANCHE DE GLISSE 
ET NOTAMMENT SURF DE NEIGE 



5 La presente invention concerne un ensemble chaussure el 

attache semi-automatique pour planche de glisse et notamment surf de 
neige. 

II existe actuellement deux principaux types de liaisons entre 
la planche et la chaussure : 

10 - d'une part, les liaisons du type "plaque" qui relient une 

chaussure rigide (proche de celles utilisees en ski de descente ou de 
randonnee) a la planche par rintermediaire d'une embase sur laquelle ladite 
chaussure est maintenue par un arceau et verrouillee par un levier. Ce type 
de liaison est utilisee pour obtenir line rigidite maximale entre le pied (la 

15 cheville) et la planche de glisse. 

- d'autre part, les liaJisons du type "coque" qui relient une 
chaussure souple ou semi-rigide a la planche par rintermediaire d*un 
dispositif, constitue d'une embase et d'une languette arriere, dans 
laquelle ladite chaussure est maintenue par des sangles situees au niveau des 

20 orteils (bout du pied), de la cheville (coup de pied) et parfois du tibia. 

Ce type de liaison est utilise pour obtenir une souplesse 
maximale entre le pied (la cheville) et la planche de glisse, mais offre trois 
inconvenients majeurs qui sont : 

- de rendre le chaussage long et fastidieux, puisqu'il oblige a 
25 se baisser et a attacher deux ou trois sangles. 

- d'etre inconfortable, le serrage plus ou moins energique des 
sangles et le frottement desdites sangles sur la chaussure risquant a la 
longue de blesser. 

- de ne pas assurer en permanence le maintient de la chaussure, 
30 les sangles pouvant se detacher sous Teffet d'un choc ou d'un effort trop 

violent. 
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La presente invention veut remedier a ces inconvenients et 
propose un dispositif simple et fiable pernnettant a I'utilisateur un chaussage 
rapide et sur et une pratique confortable de son sport favori. 

5 Le dispositif selon I'invention est caracterise en ce qu'il 

comprend une embase permettant la fixation sur la planche de glisse, ladite 
embase recevant a Tarriere la languette d*appui articulee en deux points et a 
Tavant deux dispositifs de blocage / deverrouillage situes de maniere 
sensiblement symetrique par rapport a I'axe du pied. 

10 Selon une autre caracteristique complementaire, le dispositif 

comprend une chaussure caracterisee en ce qu'elle comporte h Tarriere une 
butee et a Tavant deux plots disposes suivant un axe sensiblement 
perpendiculaire a I'axe du pied et situes de maniere sensiblement 
symetrique au niveau du bout du pied. 

15 D'autres caracteristiques et avantages de I'invention se 

degageront de la description qui va suivre au regard des dessins annexes qui 
ne sont donnes qu'a titre d'exemples non limitatifs. 

La figure I est une vue schematique en perspective avant du 
20 dispositif de Tinvention. 

La figure 2 est une vue schematique en perspective arriere du 
dispositif de Tinvention. 

25 La figure 3 est une vue schematique montrant la chaussure 

maintenue dans la coque. 

Les figures 4, 5. iet 6 sont des vues en coupe montrant un 
exemple d'execution du systeme de blocage / deverrouillage et son 
30 fonctionnement. ; 

La figure 7 est une vue montrant un detail d'execution de la 
semelle de la chaussure. 



35 



Les figures 8 et 9 sont des illustrations des variantes 

d'execution. 
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Le dispositif de Tinvention, portant sur les figures la 
reference generale (1). est compose d'une coque (14) et d'une chaussure (4) 
venant se loger dans ladite coque. 

La chaussure (4) est caracterisee en ce qu'elle comporte 2 
5 plots (11a) et (lib), situes au bout du pied de maniere sensiblement 
symetrique par rapport a uh axe XX' et sensiblement paralleles a un axe 
ZZ', et une butee arriere (10) situee au niveau du talon. Les plots (11a) et 
(I lb) peuvent etre de forme sensiblement cylindrique, et auront, selon une 
disposition preferee. un leger renflement ou epaulement a leur extremite, 

10 illustre a la figure 8, jouant le role de butee laterale suivant un axe ZZ' 
lorsque lesdits plots sont inseres dans les dispositifs de verrouillage / 
deverrouillage (5a) et (5b). Selon une disposition preferee illustree a la 
figure 7, la semelle (9) de la chaussure (4) sera chanfreinee a son extremite 
arriere af in de faciliter le chaussage dans la coque ( 14). Selon une autre 

15 caracteristique complementaire, la fermeture de la botte sera completee. par 
une sangle (12), disposee par exemple en diagonale comme Pillustre la 
figure 7, au niveau du coup de pied,afin d'eviier que le talon de Tutilisateur 
ne decolle. . ^ 

La coque (14) est constituee d'une embase (2) permettant la 
20 fixation sur la planche de glisse (6), ladite embase, selon une disposition 
preferee, formant a Tarriere un arceau de forme circulaire permettant de 
limiter la rotation sur Tarriere de la languette (3) articulee autour des axes 
(7a) et (7b) et recevant la butee (8). qui peut etre reglable suivant un axe 
YY', permettant le reglage du jeu vertical entre la butee (10) de la chaus- 
25 sure (4) et Tembase (2). Dans une realisation donnee a titre d'exemple, la 
languette (3) peut pivoter sur I'avapt autour des axes (7a) et (7b) pour 
faciliter le rangement et peut etre eveniuellemeni demontee pour etre 
rempjacee. Par ailleurs, on ne sortirait pas du cadre de Tinvention si 
ladite languette etait totalement liee a Tembase (2) ou si ladite embase et 
30 ladite languette ne formaient qu'une seule et meme piece, la butee (8) etant 
alors positionnee sur ladite languette. 



II va de soi que Ton peut avoir d'autres formes d'embase que 
celles representees par les figures 1 a 3. comme par exemple celle 
35 representee a la figure 9. Selon la variante illustree, la coque (14) est 
realisee avec une embase (2) evidee dans sa partie centrale, solution 
permettant a Tutilisateur de mieux sentir les reactions de sa planche de 
glisse , la fixation de ladite coque sur la planche de glisse (6) se faisant alors 
a Taide de semelles disposees par exemple sur les flancs de ladite embase. 
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L'embase (2) re9oit a Tavant, de part et d'autre d'un axe XX\ 
les 2 dispositifs de verrouillage / deverrouillage (5a) et (5b) situes de telle 
maniere que, la chaussure (4) etant en appui centre la languette (3) et la 
butee(10)en dessous de la butee (8), les plots ( 1 la) et (Mb) de ladite 
5 chaussure viennent en correspondance avec les logements des dispositifs 
(5a) et (5b) destines a les recevoir. 



Les 2 dispositifs (5a) et (5b) de verrouillage / deverrouillage 
sont constitues d'une came a encoches pivotant autour d'un axe et 
verrouillee par un cliquet comme illustre sur les figures 4, 5 et 6. Ces 
10 mecanismes sont de conception semblable aux serrures uiilis^es pour la 
fermeture et le verrouillage des portieres d'automobiles. II va done de soi 
que Ton peut envisager d'autres cinematiques de fonctionnement que celle 
illustree aux figures 4, 5 et 6 donnees uniquement a titre d'exemple. 

La figure 4 montre un mecanisme en position deverrouillee. 

15 Lorsque I'utilisateur excerce une legere pression sur le bout du pied, le, plot 
(11) entraine la came (17) en rotation jusqu'a ce que le cliquet (19), sous 
Taction du ressort (21), vienne se loger dans la premiere encoche (22) 
comme le montre la figure 5, assurant ainsi un l"" verrouillage. Une action 
supplementaire sur le plot (11) fait pi voter la came (17), ledit plot etant 

20 alors en appui contre la butee (20), le cliquet (19) venant alors se loger 
dans la seconde encoche (23) comme illustre a la figure 6, assurant ainsi un 
2° verrouillage. Tout mouvement du plot (II) vers le haut est alors 
impossible, le^cliquet (19), sous Taction du ressort (21), empechant toute 
rotation de la came (17). Lorsque Tutilisateur veut dechausser, il lui suffit 

25 d'appuyer sur le poussoir (15), liberant ainsi le cliquet (19) de son encoche, 
la came (17) pivotant sous Taction du ressort (16) et liberant le plot (11). 
Le poussoir (15) de deverrouillage peut etre remplace par un levier qui 
necessite un moindre effort de la part de Tutilisateur. Notons que dans une 
realisation donnee a titre d'exemple, le dispositif (5) est muni d'un double 

30 verrouillage et d'un cran de securite non represents sur les figures 4,5 et 6. 

Afm de permettre d' adapter la coque (14) a differentes 
pointures de chaussures, les^ dispositifs (5a) et (5b) pourront, par 
I'intermediaire de lumieres de forme oblongue realisees suivant un axe XX' 
dans Tembase et suivant un axe YY' dans le corps (18) des dispositifs (5a) 
35 et (5b), etre regies independemment suivant Taxe XX' et/ou suivant Taxe 
YY'. Mais il va de soi que dans le cas d'une production en serie, il est 
necessaire de prevoir plusieurs tailles de coques, chaque coque pouvant 
s'adapter par exemple a 2 ou 3 pointures de chaussures. 
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Pour chausser, l*utilisaleur, apres avoir verifie que la semelle 
(9) de sa chaussure (4) etait exempte de neige ou de glace, vient plaquer le 
talon contre la languette (3), la butee (10) de ladite chaussure venant se 
loger sous la butee (8) de Tembase (2), et verrouille Tavant du pied en 
5 amenant les plots (1 la) et (lib) dans les dispositifs (5a) et (5b) de verrouil- 
lage par une simple pressioadu bout du pied. 

Pour dechausser. Tutilisateur appuie sur les poussoirs de 
deverrouillage (15a) et (15b). liberant ainsi les 2 plots (1 la) et (lib) des 
dispositifs (5a) et (5b) de verrouillage, I'avant de la chaussure remontant 
10 sous Taction de la poussee des ressorts (16a) et ( 1 6b) des dispositifs (5a) et 
(5b), et retire la chaussure (4) de la coque (14) en le faisant avancer suivant 
un axe XX'. 

Le dispositif de Tinvention, portant sur les figures la 
reference generale (1) comprend une embase (2) realisee dans un materiau 

15 combinant a la fois de bonnes caracteristiques mecaniques et une faible 
densite. L'embase (2) peul par exemple etre realisee en matiere plastique 
injectee ou en alliage d'aluminium. La languette (3) pourra etre realisee en 
matiere plastique ou en materiau composite tel que la fibre de verre ou de 
carbone impregnee de resine. Les dispositifs (5a) et (5b) et les plots (11a) et 

20 (lib) peuvent etre realises dans une matiere resistant a Tusure et aux chocs, 
comme par exemple de I'acier ou un alliage de titane, et recevront un 
traitement specifique contre Toxydation. 

Les plots (11a) et (lib) auront un diametre suffisant pour 
supporter les efforts que peut deployer tout utilisateur. La butee (8) de 

25 Tembase (2) pourra etre realise en alliage d'aluminium. La butee (10) de la 
chaussure pourra, selon le mode de fabrication, soit etre realisee en alliage 
d'aluminium et dans ce cas rapportee sur ladite chaussure, soit etre moul^e 
avec la semelle de ladite chaussure. La chaussure peut etre realisee dans les 
materiaux traditionnellement utilises dans ce type de materiel, tels que le 

30 cuir et / ou la toile de polyamide pour la tige et le plastique ou d'autres 
materiaux tels que le Vibram (marque deposee) pour la semelle. Selon le 
type de realisation, les plots (11a) et (1 lb) peuvent etre incorpores a la 
semelle (9) sous forme d'inserts ou peuvent etre visses dans ladite semelle. 

Bien entendu, {'invention n'est pas limitee aux modes de realisation decrits 
35 et representes a titre d'exemples. mais elle comprend aussi tous les 
equivalents techniques ainsi que leurs combinaisons. 
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REVENDICATIQNS 



1. Dispositif de liaison seml-automatique caracterise en ce 
qu'il est compose d'une coque (14) et d'une chaussure (4) venant se loger 
dans ladite coque et qu'il est destine a la pratique du surf de neige. 

5 2. Dispositif de liaison semi-automatique selon la 

revendication 1 caracterise en ce que la coque (14) comprend une embase 
(2) sur laquelle est articulee une languette (3), ladite embase recevant a 
Tavant 2 dispositifs (5a) et (5b) de verrouillage / deverrouillage, situes 
de manifere sensiblement symetrique par rapport a un axe XX',et a Tarriere 
10 une butee (8) qui peut etre reglable suivant un axe YY'. 

3. Dispositif de liaison semi - automatique selon la 
revendication 2, caracterise en ce que la chaussure (4) comporte 2 plots 
(1 la) et (1 1 b), situes au bout du pied de maniere sensiblement symetrique 
par rapport k un axe XX* et sensiblement paralleles a un axe ZZ\ et une 

15 butee arriere (10) situee au niveau du talon. 

4. Dispositif de liaison semi - automatique selon Tune 
quelconque des revendications precedentes caracterise en ce que le 
chaussage de la botte (4) dans la coque (14) est automatique et s'effectue en 
amenant la butee (10) sous la butee (8), les plots (1 la) et (1 lb) venant se 

20 verrouiller dans les dispositifs (5a) et (5b) par une simple pression du bout 
du pied. 

5. Dispositif de liaison semi-automatique selon Tune 
quelconque des revendications precedentes caracterise en ce que le 
dechaussage de la botte (4) de la coque (14) s'effectue en appuyant sur les 2 

25 poussoirs de deverrouillage (15a) et (I5b) et en depla^ant la chaussure 
suivant un axe XX\ 

6. Dispositif d^. liaison semi - automatique selon Tune 
quelconque des revendications precedentes caracterise en ce que la 
languette (3) et Tembase (2) ne forment qu'une seule et meme piece, la 

30 butee (8) etant alors positionnee sur ladite languette. 
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7. Dispositif de liaison semi - automatique selon Tune 
quelconque des revendications precedentes caracterise en ce que Tembase 
(2) est evidee dans sa pariie cenlrale, la fixation de ladite embase sur la 
planche de glisse (6) etant realisee par rintermediaire de semelles disposees 

5 par exemple sur les flancs de ladite embase. 

8. Dispositif de liaison semi-automatique selon Tune 
quelconque des revendications precedentes caracterise en ce que les 2 
dispositifs de verrouillage / deverrouillage (5a) et (5b) sont reglables en 
position suivant les axes XX' et YY' pour permettre leur ajustement en 

10 fonction de la taille de la botte (4). 
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